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-  계측  기반  제어

-  차압  계측  범위  0  -  9 9 9  [ mmH 2O ]

-  전류  계측  범위  0 . 0  -  5 0 . 0  [ A ]

-  M o t o r  /  S h a k i n g  M o t o r  제어
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DMF C는  방지  설비용  통합  계측  제어  시스템입니다 .  본  제품은  설비  정보를  계측한  뒤 ,  이를  기반으로

설비를  제어하는  시스템으로  계측부 ,  제어부 ,  출력부로  구성되어  있습니다 .계측부는  차압과  전류를  계측

하여  모터  출력을  제어하여  필터  및  설비  운용을  안정적으로  관리하여  줍니다 .

외에도  설비와  연동한  제어에  필요한  통신  기능을  내장하고  있어  P LC  또는  연동  접점을  이용하여  설비

운용의  편리함을  제공해  줍니다 .   
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S y s t em

차압  계측  범위

전류  계측  범위

S h a k i n g  M o t o r  D e l a y - T i m e

S h a k i n g  M o t o r  O n - T i m e

C o n t r o l  M e t h o d

운용  온도 (O p e r a t i n g  Tem p )

입력  전원

S i z e  /  We i g h t [ B a s e판  기준 ]

구    성

출    력

에러  정보  및  신호 ( E r r o r )

차압 ,  전류  계측  기반  제어

0  -  9 9 9  [ mmH 2O ]  /  A c c u r a c y  ±  1%

0 . 0  -  5 0 . 0  [ A ]

1  -  9 9 9  [ s e c ]

1  -  9 9 9  [ s e c ]

- 2 0 [℃ ]  t o  8 0 [℃ ]  ( M a x . 1 0 5 [℃ ] )  모든  제품  동일  사양

Man u a l  /  L i n k  o r  R em o t e  /  U S A RT ( R S - 2 3 2 / 4 8 5 )

9 0  -   2 5 0 [ VAC ]  /  4 7  -  6 3 [ H z ]

3 3 0 ( w )  x  2 0 0 ( d )  x  1 1 0 ( h )  [ mm ]  /  2 , 4 9 8  [ g ]

M a i n ,  D i s p l a y

F an  M o t o r  /  S h a k i n g  M o t o r  /  E r r o r ( B u z z e r )

과전류  및  단선 ( E r . 1 )  /  과차압 ( E r . 2 )시  디스플레이  및  출력


